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O PROBLENEN

Mecanismos de tempo-real t
sistemas operacionais a fi
suportar aplicacoes com r

Extensbes de Lin
sistemas de tempo

Uma destas Ini

Objectivo:
real que f




ADEQOS

O Xenomai utiliza o Adeos,
(Adaptative Domain
Environment for Operating
Systems, desenvolvida por
Karim Yaghmour, 2001)
como a camada syscall inferface

| syscallmterface

Aplicacoes

responsavel por tornar
virtuais os recursos de
hardware do computador

Real-time nucleus

Opera entre o hardware e
0 Sistema Operativo HAL

Adeos

Suporta varios kernels e
- : Hardware
sistemas operativos ao e

mesmo tempo

Suporta o kernel do Linu




ADEQOS

Permite a partilha dos
recursos de hardware
entre diferentes sistemas
Opera’[ivos Aplicacoes

Syscall intertace

 Syscallinterface
Oferece uma interface de
R L T ] o peofo
iIndependente da
arquitectura Real-time nucleus

HAL
Adeos

Hardware

Atribui uma prioridade a
cada dominio (sistema
operativo)

Xenomai utiliza o dominio
mais prioritario chamado
“dominio primario”



XENOMA

Open-Source

Estrutura de desenvolvimentc
de tempo-real Xenomai

Executa em paralelo cc
kernel do Linux de fc
prover o suporte ac
programas de ten

Hardware ‘

Contém com
lancamen
tarefas e




Permite a execucao de programas de tempo-real de
diversos RTOS em Linux sem haver necessidade de os
reescrever

Os processos de tempo-real utilizam diversas APIs (Interfa

Programacao de Aplicativos) para comunicarem com 0 nu
XENOMAI

Existéncia de uma skin para o sistema respectivo

Skin propria
denominada
NEUYE

Real-time nucleus

User-space applications
‘ Kernel-based spplications



XENOMA

Suporta as aplicacoes Linux |
Integra essas aplicacoe

Actualmente, sO po
Prioridades fixas
FIFO
Round-Robin




Xenomai

ADEOS/ipipe
ADEOS/ipipe

d5im

. dasm
low-level Linux

low-level Linux

Hardware Hardware
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Xenomai with RTnet

RTAI with RTnet

Limuz
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XENOMALVSENEES

Conclusao:
RTAI tem uma melhor

No entanto, o XENO
melhor estrutu
disponivel p

12




====PowerPC 601
== © IBM 1992

PPC601FD-080-2

" = 19425030KS







Referéncias Bibliog

“Performance Comparison of

and Xenomai in a Hard Re

Department of Information E
Italy

Internet

omai.orq/

walg.pt/—hdaniel/str/praticas/10 xenomai-2.3.0..28

15



http://www.xenomai.org/
https://disciplinas.dcc.ufba.br/pub/MATA66/Anteprojetos20082/projetoFinal.pdf
https://disciplinas.dcc.ufba.br/pub/MATA66/Anteprojetos20082/projetoFinal.pdf
http://w3.ualg.pt/~hdaniel/str/praticas/10_xenomai-2.3.0.pdf
http://w3.ualg.pt/~hdaniel/str/praticas/10_xenomai-2.3.0.pdf
http://w3.ualg.pt/~hdaniel/str/praticas/10_xenomai-2.3.0.pdf
http://w3.ualg.pt/~hdaniel/str/praticas/10_xenomai-2.3.0.pdf
http://w3.ualg.pt/~hdaniel/str/praticas/10_xenomai-2.3.0.pdf
http://w3.ualg.pt/~hdaniel/str/praticas/10_xenomai-2.3.0.pdf
http://w3.ualg.pt/~hdaniel/str/praticas/10_xenomai-2.3.0.pdf

